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MONITORAGGIO DELLA MOBILITA @

® Data Hub & Data Fusion

* Sensori
* Dati Proprietari (TomTom, Inrix, Here, ..)
* FCD

* ANPR
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* Telecamere »
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MONITORAGGIO DELLA MOBILITA

®» Data Hub & Data Fusion
= |onitoraggio Integrato (Web GUI)

« Traffico Privato
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MONITORAGGIO DELLA MOBILITA

® Data Hub & Data Fusion

= Monitoraggio Integrato (Web GUI)

Traffico Privato
Mezzi Pubblici
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MONITORAGGIO DELLA MOBILITA

®» Data Hub & Data Fusion
= Monitoraggio Integrato (Web GUI)

 Traffico Privato
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 Stato dei Sensori
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®» Data Hub & Data Fusion
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MONITORAGGIO DELLA MOBILITA

®» Data Hub & Data Fusion
= Monitoraggio Integrato (Web GUI)

e Traffico Privato

« Mezzi Pubbilici
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« Stato dei Sensori

« Webcam

« Pannelli a Messaggio Variabile
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MONITORAGGIO DELLA MOBILITA

® Data Hub & Data Fusion
= |\onitoraggio Integrato (Web GUI) T —
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ANALISI DELLA MOBILITA

= Storica

Geolocalizzazione
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ANALISI DELLA MOBILITA

= Storica
= |n Tempo Reale (KPI)

Esempi di KPI:
« Tempi Medi di Percorrenza
« Ritardo Medio per Linea Bus
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ANALISI DELLA MOBILITA \

= Storica
= |n Tempo Reale (KPI)
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PREVISIONE DELLA MOBILITA

B Previsione

* Nello Spazio (estrapolazione misure a tutta la rete)
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PREVISIONE DELLA MOBILITA

B Previsione

* Nello Spazio (estrapolazione misure a tutta la rete)
* Nel Tempo (previsione traffico futuro)

+ 10 Minuti:
Congestione

+ 40 Minuti:
Congestione in via di
risoluzione

Adesso:
Coda In Formazione




<
T
=
0
O
=
<
—J
-
m
a
n
Z
O
T
"
L]
Q)

| Intervento (DSS)

Time degli Scenari

= \alutazione Real

Club
Tuscolano

@
¢
i<
2
Wi

= Py
K
&
g 3
a K
L) @@Mnup ®
Ty pé@
L3 4
J
g
&
4, o X
{7 _?
i Vg

§ £ g

§ &

& £ nwx
55
" & i
.

& s
i ,mm.,ae .Mm.
ey, &
Doy, s
SN
4 5
7 ] ) m
9] . %% .m.
BN mw & &8
: :

Area

)

\\\.- a

v

el
[
Jgate!

o

it

W0 T oo dellAcquedotto FEiCe”

/
X
A ia MonteparZ®

o
3

L3
: &y X g &
L & y
. : G £
g/ ® Soih 4
f w m%
| ok :
\ T
¥; & f
@0 : % ,m
T £
. g
\E i e m .
/ cerd 4 i
a. /_.s%, %mp% \m\
| __.
. ]
+ et
aﬂm..% . /
%p.ﬁ!. y )
R p y .
’ W,
f .. ,.
|||||||||| mm,.%
8 _uostho
i %%n Y » a@%
g > @
3 o ;
; Aot .
et /
% P 9
2 noa %
%, 4 2

Intervent

bil

Variazione Piano Semafor

Esempi di Poss

ici e/o
ione su

VMS

fo V4

della Dev

icazione

Pubbl




GESTIONE DELLA MOBILITA

®» \/alutazione Real-Time degli Scenari di Intervento (DSS)
®» Supporto Strategico all'Infomobilita (Transporto Privato + Pubblico)

Smart Display « Tempi di Arrivo Affidabili
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GESTIONE DELLA MOBILITA

®» \/alutazione Real-Time degli Scenari di Intervento (DSS)
= Supporto Strategico all'Infomobilita (Transporto Privato + Pubblico)
®» Controllo Semaforico (Manuale, Adattivo)

—
P I o\ | e -
o ey oz b, = v,
[ ] ()ntro ( ) G ¢ hy e /
Ry "A_‘ Y ¥ ) = o ¥ -
AW PN s e
o ;| gt ¢ e . Wi Sekomata
Manuale T A z ‘ ¥
G & 5 g7 ) § 4 & A}
% 1 $om 8 SHITNR “FErSE 4 - "
o et 5 Details for Controller (52.5052) [-] &
% % 7 | \ s ® r
W e i 4
[ v Controte X RN R Y N
ol s ¥ £ 2
2 tanme: @ n Ty
3 ‘ ...... &
..... oedinatic i e '{.‘;
z Cenrum ° Group: L =% Wl J
H T Marea ..v. ~
: AN s A R s
wacn g —2 Net Socket ® rod S
= i
- ] e Status ™ ived : 20 :00:34 Sk ¥
-+ ks - ts P
R o B 5
J,.,J" ; 3 o,
[P e o i ~ W2 ‘ 4
A e AN 9 3. o
g Offset e
T Comsole < §
ol )‘l‘- &
wal Jn ]
0:A Flashing A ook
< Ot imber Flashing e B o
2 Optimise: £ m T R,
& = o ]
[A] X
'
: - [
SR F
P L st A
z %
X < LY
sedie & &
) $ m v *
) E‘; %
X &
H

o

- /

Controllo Adattivo
Priorita per TPL, Pedoni, Bici

BALANCE PTV




-l

INFOMOBILITA

= Portale Web/App per Infomobilita
= Navigazione Multimodale (Web+App) g hyperpath
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LE NOSTRE PROPOSTE PER ACAMIR E TRASPORTO PUBBLICO
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W :‘ PTV ]| OPTIMA

Proposta 1 - Optima Public Transport

® Monitoraggio in tempo reale

» Previsione affidabili dei tempi d’arrivo
® Protezione coincidenze

» Monitoraggio dei livelli di servizio

» |[nfomobilita




GESTIONE TRANSPORTO PUBBLICO:
OBIETTIVI E LIMITAZIONI DEGLI APPROCCI CORRENTI

Obiettivi:

Gestione proattiva della mobilita’ pubblica e dell'infomobilita’:

» Capacita’ di valutare strategie alternative nell’arco di minuti
» Fornire informazioni accurate agli utenti
» Fornire informazioni quantitative per valutare e (ri)pianificare il transporto pubblico



GESTIONE TRANSPORTO PUBBLICO:

OBIETTIVI E LIMITAZIONI DEGLI APPROCCI CORRENTI

Obiettivi:

Gestione proattiva della mobilita’ pubblica e dell'infomobilita’:

» Capacita’ di valutare strategie alternative nell’arco di minuti
» Fornire informazioni accurate agli utenti
* Fornire informazioni quantitative per valutare e pianificare il transporto pubblico

Limitazioni degli approcci correnti basati su AVM/AVL :

e | tempi di arrivo stimati (ETA, Estimated arrival times) sono basati
su algoritmi storici o statistici (troppo semplici)

* L’'informazione non e’ veramente intermodale
(impatto di un sistema di trasporto su un altro)




GESTIONE TRANSPORTO PUBBLICO:

OBIETTIVI E LIMITAZIONI DEGLI APPROCCI CORRENTI

Obiettivi:
Gestione proattiva della mobilita’ pubblica e dell'infomobilita’:

» Capacita’ di valutare strategie alternative nell’arco di minuti
» Fornire informazioni accurate agli utenti
* Fornire informazioni quantitative per valutare e pianificare il transporto pubblico

Limitazioni degli approcci correnti basati su AVM/AVL :

e | tempi di arrivo stimati (ETA, Estimated arrival times) sono basati
su algoritmi storici o statistici (troppo semplici)

* L’'informazione non e’ veramente intermodale
(impatto di un sistema di trasporto su un altro)

Che succede se un bus ritarda per un incidente
fra due auto e perdo la mia connessione con il treno ?




OPTIMA PUBLIC TRANSPORT: FUNZIONALITA’

-» Geolocalizzazione (AVL/AVM + Schedulati)
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OPTIMA PUBLIC TRANSPORT: FUNZIONALITA’

®» Geolocalizzazione (AVL/AVM + Schedulati)

®» Stima multimodale dei tempi di arrivo (ETA)
che tiene conto di:

» Stato del traffico in tempo reale e previsione del traffico futuro
» Congestioni
+ Code

« Eventi di trasporto privato
* Incidenti
+ Condizioni metereologiche

* Eventi di traffico Pubblico
* Guasti
* Interruzioni di servizio
* Cancellazioni di linee




OPTIMA PUBLIC TRANSPORT: FUNZIONALITA’

®» Geolocalizzazione (AVL/AVM + Schedulati)

®» Stima multimodale dei tempi di arrivo (ETA)

» Allerta automatici per perdita di coincidenze
(Transfer Alert/Protezione Coincidenze)




OPTIMA PUBLIC TRANSPORT: FUNZIONALITA’

®» Geolocalizzazione (AVL/AVM + Schedulati) Total Travel 18000 ® Average
Time (h) ° 60 Speed (km/h)
40
: : : Bl : 20 Total
®» Stima multimodale dei tempi di arrivo (ETA) F ® Travel I
Distance (km
Reliability
= Allerta automatici per perdita di coincidenze (absolute number) B Total U
(Transfer Alert/Protezione Coincidenze) (n. veRies)

» KPI per il transporto pubbllco (Monitoraggio LOS):

« Total current delay Average delay per line

« Current delay per line * Average delay per stop

« Current delay per stop + Percentage monitored runs

« Average delay per run + Percentage active runs with delay

Maximum line delay



OPTIMA PUBLIC TRANSPORT: FUNZIONALITA’

®» Geolocalizzazione (AVL/AVM + Schedulati)

®» Stima multimodale dei tempi di arrivo (ETA)

» Allerta automatici per perdita di coincidenze
(Transfer Alert/Protezione Coincidenze)

» KPI per il transporto pubblico (Monitoraggio LOS)

» Architettura aperta (API)




LE NOSTRE PROPOSTE PER ACAMIR E TRASPORTO PUBBLICO
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Proposta 1 - Optima Public Transport

® Monitoraggio in tempo reale

» Previsione affidabili dei tempi d’arrivo
® Protezione coincidenze

» Monitoraggio dei livelli di servizio

» |[nfomobilita




LE NOSTRE PROPOSTE PER ACAMIR E TRASPORTO PUBBLICO

Proposta 1 - Optima Public Transport Proposta 2 — Cercapercorso Multimodale

= Monitoraggio in tempo reale + = Controllato dall Amministrazione
= Previsione affidabili dei tempi d’arrivo (no Google Maps, etc.)

®» Protezione coincidenze » Basato sul traffico in tempo reale
» Monitoraggio dei livelli di servizio » |ntegrato con MAIOR MTRAM

» |[nfomobilita » Bigliettazione Elettronica Integrata




FUNZIONALITA PRINCIPALI

» Controllato dall’Amministrazione (no Google Maps, etc.)

‘ Strumento di Governo della Mohilita
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» Real-Time
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LE NOSTRE PROPOSTE PER ACAMIR E TRASPORTO PUBBLICO

Proposta 1 - Optima Public Transport Proposta 2 — Cercapercorso Multimodale

= Monitoraggio in tempo reale + » Controllato dall’Amministrazione
= Previsione affidabili dei tempi d’arrivo (no Google Maps, etc.)

®» Protezione coincidenze » Basato sul traffico in tempo reale
» Monitoraggio dei livelli di servizio » |ntegrato con MAIOR Mtram

» |[nfomobilita » Bigliettazione Elettronica Integrata




LE NOSTRE PROPOSTE PER ACAMIR E TRASPORTO PUBBLICO

Proposta 1 - Optima Public Transport Proposta 2 — Cercapercorso Multimodale

= Monitoraggio in tempo reale + » Controllato dall’Amministrazione
®» Previsione affidabili dei tempi d’arrivo (no Google Maps, etc.)

®» Protezione coincidenze » Basato sul traffico in tempo reale
= Monitoraggio dei livelli di servizio = Integrato con MAIOR Mtram

» |[nfomobilita » Bigliettazione Elettronica integrata

BALANCE PTV

Proposta 3 — Controllo Semaforico Adattivo con Priorita al PuT

» Priorita, ﬂeSSibile al traSpOI’ti pUbe|C| senza » R|d0tta |nfra8truttura Sensoristica

B dliello privato » |ndipendenza dall’Hardware

» Completamente Configurabile da Centrale
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